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—| Contexto Lo demostramos:

Espacios de deformacion de grupos Kleinianos libres, generados por un
elemento parabdlico y uno loxodrémico.

Se corresponden con representaciones en PSL(2,C), discretas, fielesy
que preservan el tipo, del grupo fundamental de una 3-variedad hiperbolica
M obtenida estrangulando [3; en un toro sélido de género 2.

Proposicion

Sea ¥ un sistema de curvas en OM y g un homeomorfismo
de M, entonces qz(g(l)) =q .

Iniciamos un proceso de “reduccion” hasta conseguir que
01(g(¥)) < a1 mientras 92(g(¥)) = a2 .

Estudiamos estructuras geométricas en M estudiando la frontera de su —I. Proposicion

niicleo convexo, homeomorfa a 0M, y su lugar geométrico de plisado, en .
nuestro caso, un sistemas de curvas. Si ¢,<q. p1>0y p;<g,, entonces
K . min{q>, p1}
Definicion (s(r)) —q+2pi+2max{gs, pi} siy <2pi-——75——
qi\Ts\ Y = .
Un sistema de curvas 7 es una familia de lazos simples, esenciales y @ -4p si2pi— M <z
disjuntos en 0M , donde sus componentes son homotdpicamente distintos.
@(w(r)) =
Parametrizacion de clases de dM-homotopia de sistemas de curvas en OM. 2 si y <2pi—min{gz, p1}
[1] "P(l) =(‘11<l)ﬂ qz(l)d—“(l)vl’z(l))- Véase [1]. q1—q2=5p1+2 min{g, p1} si2pi—min{gs, p1} < x
min{q>, p1}
Ejemplo: p(w(r)) = y l<21".’f
) min{q,
B Q1 —q=3p1 512p|7M§)(<2p1
2 ! /2 si2p; <
A Al 3 P P
2 7] 2 min{gz, i1} +p2 six <2pi—min{gz, p1}
N h p(55(2)) =< —qi+q+4pi+py si2p —min{gy, pi} < 7 <2p)
@ ct 1 2 P2 si2py <y
1 1 2 .
7 I d :l Corolario |
v P(Z)=(53.2,1) R
@ Si q2<q1,p1>0,p1 <q1 yx>p17+,
Dos tipos de cajas: § entonces ¢1 (Té(l)) <41
~N BZ2EEN 4 "
el Y . o ¢ Y si g, no se reduce utilizando 75 ?
L Isiyi <x;
€ = Ry
¥i )9/ oy %] ! “1six; <yi —| Proposicion
3. Si g2<q1i, p1<0, pil<qgi y x<pil<q
qi(y) =ui+ki-yil  q:(x) =ki—yil )
entonces 01(f(7)) < qa.
pi(y) =eki-yil,  pi(y) = €wi+ iyl

4. —| Proposicion |

(Cuando dos sistemas de curvas no homoétopos en 0M son hométopos en M? .
Sea 7 un sistema de curvas con p(¥ )=(q,, 4, Py, P> )
Encontramos en cada clase de M-homotopia [[ 7 ]] un sistema de tales que p;> 0 y p; < g, , entonces existe g € Mod;(M) tal
curvas representante ¥ ° en M, tnico salvo dM-homotopia. que (7)) es un sistema de curvas con ¢,(2(v) ) <g,.
ili “(M): i 5 og: - : min{g, pi}
Utilizamos homeomorfismos de Modj(M): se extienden de dM a M Z es: e six<pi— — 5 Y@ <p
y son homoétopos a la identidad. " in{ ¥
. ming2,
Sots siy <m—% Yy P1=q2
1. Extensiones de giros de Dehn alrededor de curvas compresibles: in{ ¥
min{qa,
a5y Th(3), n e fots siy=p - 2P
. min{q>,
Ts Sl/‘(>p1—7<q22 pl}

5. ]

o En general parareducirq, : g = 74"
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2. Involucion hipereliptica 1.
e Repetimos el proceso un niimero finito de veces:

‘l > q1(gimogio..cq1(y)) <qi(gio....q1i(y)) para
m ied{l,...m-1} y ql(gm"gm—l o...082 Ogl(l)) < q>.
TEOREMA ” ”

. qz(r;[TJ(l>) >pz(riﬁ}(1)) > 0.

Sea ¥ un sistema de curvas en M con p-coordenadas p(2.) = (q,, 42, P1> P2)s s
. . 0 i e Unicidad.
entonces existe un sistema de curvas y° en OM, M-homoétopo al dado, con

p-coordenadas P(ﬁ) = (%(ﬁ), qz(ﬁ),pu(ﬁ),pz(yj)) tales que
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