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Relatividad.
Las leyes fisicas no dependen del referencial.

Durante mucho tiempo se penso que ciertas leyes de la fisica solo eran validas en
determinados sistemas de referencia. Por ejemplo, las ecuaciones de Maxwell y el
sistema de referencia del eter luminifero. Sin embargo, la teoria especial de la
relatividad de Einstein, desarrollada mediante el formalismo de cuadrivectores de
Minkowski, y la transformacion de Lorentz, han permitido dotar de contenido al
principio de relatividad, desarrollando la idea de que las leyes de la fisica tienen
la misma forma funcional en todos los sistemas de referencia inerciales, ninguno
de los cuales es privilegiado.



Principio de relatividad

Transformacion de Galileo
Asimetrias

Principio de relatividad de Einstein
Principio de inercia de la energia de Einstein
Cuadrivectores de Minkowski

Transtformacion de Lorentz



,Qué es un sistema de referencia inercial?
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Un SR es una red [tridimensional], en cada punto de la cual se encuentra un observador (un laboratorio) capaz
de registrar el tiempo en que sucede un evento.
Los relojes de todos los observadores estan sincronizados.
En un SR inercial se cumplen las leyes de Newton.

Una vez anotados los eventos de un proceso, posteriormente, todos los observadores se reunen e
intercambian la informacion obtenida, que intentaran expresar en forma de ecuaciones.



. Qué significa otro referencial inercial?
En el instante 0:0, los origenes de los referenciales S y S’ coinciden.

El observador en S’ va a apuntar en sus propias coordenadas eventos del
experimento que se esta realizando en el sistema de referencia S.










Colisiones elasticas
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Pero no a la inversa.
Interviene la ecuacion del momento lineal.
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[.a variacion del momento lineal no se transforma entre
referenciales; es la misma en todos.

El impulso no se transtorma entre reterenciales; es el
mismo en cada referencial

LLa energia interna no se transtorma entre referenciales; es
un mvariante galileano.
El calor no se transtorma.



La 1rreversibilidad de un proceso es un invariante

galileano.




En la ecuacion de la energia cinética en S, interviene la
ecuacion del momento lineal en S e interviene la ecuacion de
la energia cinética en S.




Como desarrollar la teoria especial de la relatividad
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Velocidad de la luz en el vacio.

(S1 1a
permitividad eléctrica del vacio o la permeabilidad
magnetica del vacio, fuesen cero, entonces la velocidad de
la luz en el vacio seria infinita. Se puede especular sobre el
hecho de que la luz polariza el vacio y crea pares virtuales
particula-antiparticula, controlados por la relacion de
incertidumbre de Heisenberg, lo que haria que su
velocidad fuese finita.)
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(Hipotesis de Minkowski).



Simetria relativi
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- El formalismo a desarrollar debe ser coherente con
estos postulados.
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