G329. MATLAB. Practica 2. Curso 2019-2020

Apellidos: Nombre:

TEMA 3. Espacios Vectoriales. Leccion 1. Ejercicio 1.6 ampliado.

Considera el conjunto S = { @y , % , U3, 04 , U5} C R®, siendo @, = (5,-9,6,4,1), ¥» = (—3,4,—2,—1,0),
T = (0,~7,8,7,3), Ty = (—7,7,-2,0,1) vy ¥ = (2,0,4,1,1)

a) Obtén las relaciones de dependencia lineal del conjunto (tantas como vectores linealmente dependientes existan).

b) Extrae un subconjunto de S con el méximo nimero posible de vectores linealmente independientes. (FEsta
misma respuesta se daria si se pidiera una base del subespacio generado por S).

c¢) Expresa los vectores eliminados como combinacién lineal de los vectores del subconjunto linealmente indepen-
diente del apartado anterior.

d) ; Cual es la dimension de < S > ¢

e) s Cuantas ecuaciones implicitas tiene < S > ¢

f) Obtén una forma implicita de < S >.



TEMA 2. Sistemas de ecuaciones lineales. Espacios Vectoriales. Ejercicio 2.23

2c + 3y + z — 5t =1
Dado el sistema de ecuaciones lineales 3z + 3y + 3t = 3 , se pide:
2

3z + 4y + z — 4t =

a) La solucién general Z.

b) La solucién particular p’ con valores z =1y t = —2.

¢) Comprobar la solucidn del apartado anterior (efectuando el producto de la matriz de coeficientes por la solucion
tienes que obtener el vector de términos independientes).

d) La solucion particular ¢ con valores z y t los dos 4ltimos digitos no nulos de tu DNI.

e) La solucién general & del correspondiente sistema homogéneo.



