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Las trasparencias son el material de apoyo del profesor
para impartir la clase. No son apuntes de la asignatura.
Al alumno le pueden servir como guia para recopilar
informaciodn (libros, ...) y elaborar sus propios apuntes

En esta presentacion se incluye un listado de problemas
en el orden en el que se pueden resolver siguiendo el
desarrollo de la teoria. Es trabajo del alumno
resolverlos y comprobar la solucién
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Introduccién a la Neumatica y la Hidraulica

1.- Neumatica Industrial

1.1.- Tratamiento de Aire

1.2.- Generacion y Distribucion de Aire
1.3.- Actuadores Neumaticos

1.4.- Valvulas Distribuidoras

1.5.- Regulacion, Control y Bloqueo
1.6.- Detectores de Seiial

1.7.- Control de Actuadores

1.8.- Disefio de Circuitos

1.9.- Ciclos de Operacion

1.10.- Marcha-Paro

1.11.- Eficiencia Energética

1.12.- Electro-Neumatica

1.13.- Cilindros Eléctricos

2.- Hidraulica Industrial

0.- Simbologia Neumatica e Hidraulica
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Gobierno de 1 Cilindro
Regulacién de Velocidad de 1 Cilindro
Mando Simultaneo
Mando desde Diferentes Puntos
Mando por Afirmacién
Mando por Suposicion

* Mando por Tiempo

* Mando por Presion
Anulacion de Senales de Presion
Ejemplos de 1 Actuador
Ejemplos de 2 Actuadores
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Gobierno de 1 Cilindro
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T.1.4 Valvulas Distribuidoras
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Regulacion de la Velocidad de 1 Cilindro
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Regulaciéon de la Velocidad del vastago de 1 Cilindro Controlando

entrada de aire a
la camara
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Regulacién de la Velocidad del vastago de 1 Cilindro
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Mando Simultaneo E

T1.5 Reg., Control y Bloqueo ‘o9 ?

Mando desde Diferentes Puntos

T1.5 Reg., Control y Bloqueo
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Mando por Afirmacion T1.3 Actuadores Neumaticos

— Contacto fisico (finales de carrera)

— Deteccidn de presencia (fotocélulas, captadores magnéticos, ...)

Mando por Suposicion T1.6 Detectores de Senal

— En tiempo (temporizadores)
— En presion (valvulas de secuencia)
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DE CANTABRIA

Mando por Suposicion T.1.6 Detectores de Senal
Mando por Tiempo

— Conexion temporizada

— Desconexion temporizada
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Mando por Suposicion T.1.5 Reg. Control y Bloqueo
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Anulacioén de Senales de Presion (l)
— Rodillo escamoteable o abatible
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Anulacién de Senales de Presion (ll)

— Temporizadores (menos fiable, mas caro, pero se puede instalar en cualquier punto del cto)
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Mando con un Pulsador (l)

* Movimiento de Salida y Entrada
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Mando con un Pulsador (ll)
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1.- Neumatica Industrial

1.7.- Control de Actuadores

* Movimiento de Salida y Entrada
 Movimiento de Salida o de Entrada
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DE CANTABRIA
Mando con un Pulsador (ll)
* Movimiento de Salida y Entrada
 Movimiento de Salida o de Entrada
» Ciclo de Salidas y Entradas
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Mando con un Interruptor (1)

* Movimiento de Salida y Entrada
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Mando con un Interruptor (ll)

* Movimiento de Salida y Entrada
 Movimiento de Salida o de Entrada
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Mando con un Interruptor (ll)

* Movimiento de Salida y Entrada
* Movimiento de Salida o de Entrada
» Ciclo de Salidas y Entradas
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Ejemplos de 1 Actuador (l) =N |

Accionamiento continuo
de un cilindro
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Ejemplos de 1 Actuador (lll)
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Ejemplos de 1 Actuador (IV)

Prensa manual y de
ensayos alternativos

Mov. alternativo

Mov. alternativo
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Ejemplos de 1 Actuador (VI)
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Ejemplos de 2 Actuadores (1)
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Ejemplos de 2 Actuadores (ll)
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Ejemplos de 2 Actuadores (lll)

Unidad de taladro y mordazas de sujecion
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Ejemplos de 2 Actuadores (IV)
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